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  دانشكده مهندسي مكانيك سالن قطب علمي، ٠٠:١٤ساعت  ٢/٧/١٣٩٨شنبه سه
  

ناخت حركات بدن را پيچيدگي حركت انسان در انجام حركات مختلف و قابليت تطبيق با انواع حركات در شرايط گوناگون نياز به مدلسازي براي ش چكيده:

وچرخه سواري كه كرده است. در كنار رهيافت هاي مهندسي، علم عصب شناسي ديدگاه وسيع تري را براي مدلسازي ارائه مي دهد. در اين پژوهش دايجاب 

تخاب شده راي مطالعه انبه عنوان يكي از پر طرفدارترين ورزش هاست و حركتي است كه بر سلامت بدن و روان تاثير بسزايي دارد، به عنوان مدل مورد نظر ب

گرفته است. مختلف صورت يو فشارهاي واردشده هاسرعتدر پدال زدن از نحوه  يكامل يداده برداركارسنج مونارك، ابتدا با استفاده از  پژوهش نيدر ا است.

هاي الكترود با نصب باشد،ي عضله م ٨كه شامل  دوچرخه سواريدر  ثرعضلات مو تيمربوط به فعال يداده ها نيهمچنتحتاني و حركت اندام  كينماتيس

كه  يغزشلكنترلر مود  يبا طراحدر ادامه  .مدل ديناميكي حركت به كمك روش لاگرانژ استخراج گرديده است سپس است. دهيگرد يجمع آورسطحي، 

، طراحي مولد هاي تسوكامرحله بعد با استفاده از مدل ما در شده است. يابيرد زوايه مفاصل ريزده شده است، مس نيتخم الگوريتم ژنتيكآن با  يمترهاپارا

نورون  ٦اي متشكل از  عضلاني، شبكه-نوروني انجام گرفته است. همچنين براي مدلسازي اسكلتي ٦و  ٣الگوي مركزي براي كنترل مدل اسكلتي با دو شبكه 

حي شده براي مدل سيستم اسكلتي را به خوبي ارائه داده است. شبكه طرا طراحي گرديده است. شبكه هاي طراحي شده در مدل هاي اسكلتي توانايي كنترل

راي در مدل هيل ب CPGضلاني به خوبي الگوي فعاليت عضلات موثر در حركت مورد مطالعه را ايجاد كرده است. الگوي هاي ايجاد شده توسط شبكه ع-اسكلتي

ستفاده قرار گرديد. ااين نيروهاي عضلاني به عنوان ترم ورودي مدلسازي ديناميكي مورد  محاسبه نيروي عضلات استفاده و خروجي گشتاور ايجاد شده توسط

 است.در نهايت زاويه مفصلي توليد شده توسط اين شبكه ي كنترلي نتايج قابل قبولي را ارائه داده


