
  بسمه تعالي

 
  دانشكده مهندسي مكانيك

  بيومكانيك يطراحي كاربردي زمينه-مهندسي مكانيك بخش

 
  پايان نامه كارشناسي ارشدآگهي دفاع 

 مدلسازي ديناميكي و كنترل حركت دست انسان در حين نواختن ساز ويولن

 
 : دانشجو

  بوزنجانيپرست كيانوش حق

 
 راهنمـا:  اناستـاد

 پناهدكتر سيدآرش حق

 فرددكتر سيدامير خسروي

  

 :مشاوراستاد 

 رحيم همتياندكتر محمد 

  

  دانشكده مهندسي مكانيك ٥٠٠اتاق ، ٢١ساعت  ٣١/٦/٨١٣٩شنبه يك
  

يكي از مهم ترين بخش ها، كه نقش عمده اي در ساز ويولن يكي از پيچيده ترين آلات موسيقي به حساب مي آيد. در نواختن اين ساز  : چكيده

داده برداري كاملي از نحوه  ١صداي خروجي از ساز را دارد، تكنيك آرشه كشي مي باشد. در اين پايان نامه ابتدا با استفاده از سيستم كواليسيس

كه شامل زواياي مفاصل مي باشد، اندازه آرشه كشي در تكنيك هاي مختلف صورت گرفته است. سينماتيك حركت اندام فوقاني توسط دوربين 

عضله ميباشد، با نصب الكترود بر روي آنها جمع  ٨گيري شده است. همچنين داده هاي مربوط به فعاليت عضلات موثر در آرشه كشي كه شامل 

، ديناميك حركت به روش آوري گرديده است. ابتدا با مدلسازي وشبيه سازي اسكلتي و ساده سازي حركت دست نوازنده به صورت دو بعدي

 محاسبه گرديد. سپس با طراحي كنترلر مود لغزشي كه پارامترهاي آن با منطق فازي تخمين زده شده است، مسير حركت ٢هارتنبرگ-ديناويت

قايسه شده مربوط به عضلات در تكنيك ها و سرعت هاي مختلف مورد ارزيابي قرار گرفته و نتايج م EMGرديابي شده است. همچنين داده هاي 

-هاي آزمايشگاهي با استفاده از مدل ماتسوكا طراحي مولدهاي الگوي مركزي براي مدلسازي اسكلتي و اسكلتيدادهبه كمك است. در مرحله بعد 

 عضلاني صورت گرفت. 
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