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کیلو وات به دست آورده شده است. مدل توربین بادی  022در این پایان نامه معادلات دینامیکی توربین بادی عمود محور با توان نامی  چکیده:

در نظر گرفته شده دارای خمش در راستای رفت و برگشتی برج، خمش در راستای جانبی برج و چرخش در روتور می باشد. معادلات حالت 

فتن یک تابع شکل مود برای برج توربین بادی در جهت های رفت و برگشتی و جانبی، نیروی آیرودینامیکی و گشتاور سیستم با در نظر گر

نظور م آیرودینامیکی وارد به روتور و گشتاور ژنراتور به دست می آید. در ادامه با نشان دادن رفتار ارتعاشی سیستم، نیاز به اعمال کنترلر به

، دینامیک معکوس، مدل پیش PIDای نامی روتور و دریافت بیشترین توان از توربین بادی مشخص می شود. کنترل دستیابی به سرعت زاویه 

مد لغزشی کنترلرهای طراحی شده برای سیستم غیر خطی به منظور دستیابی به اهداف کنترلی مدل می باشند. در انتها _بین، مد لغزشی و فازی

نقص  مد لغزشی کاستی ها و_ی و مقایسه قرار گرفته است و نتایج نشان دهنده آن می باشد که کنترل فازیعملکرد هریک از کنترلرها مورد بررس

 های کنترلرهای قبل را جبران می کند و بهترین کارایی و عملکرد را در میان کنترلرهای پیشنهادی دارد.

 

 


