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  چکیده:

امر سبب  نیروند. هم یمتحرك و بعضا ثابت به کار م لیتمام وسا ریناپذ ییامروزه به عنوان عضو جدا قیتعل يها ستمیس

تا کنون فنر و دمپر به  ربازیمرتبط به آن شده است. از د يو اختصاص پروژه ها و رشته ها قیدر حوزه تعل ریچشمگ يها شرفتیپ

 نیدو پرکاربردتر نیهمچنان ا زیرفته اند. هرچند امروزه ن یها بشمار م ستمیس نیا ياعضا نیو پرکاربردتر نیعنوان سرآمدتر

بر اساس استنتاج باعث ظهور  قیتعل ستمیکردن رفتار کنترلر در س هیبه کنترل رفتار و شب ازین یول ند؛یآ یعضو به حساب م

   .پژوهشگران بوده است قیرباز مورد بحث و تحقیکنترل شونده از د يصنعت شده است. حضور دمپر ها نیدر ا دیجد يها دهیپد

آن  يو مدل ساز قیتعل ندیشده است. ابتدا فرآ قیبحث و تحق یلیر لیصنعت در وسا نیا ریتاث يدر راستا زینامه ن انیپا نیا در

بدست آمده است.  یعیطب طیبه شرا کینزد یموجود مدل يدر گذشته مورد مطالعه قرار گرفته است. سپس به کمک استاندارد ها

 يدمپرها دهیپد ریتاث يباشد. سپس در راستا کینزد یعیطب طیو چرخ کاملا به شرا لیر طیشرا ژهیشده به و یمدل سع نیدر ا

  .ردیقرار گ یآن مورد بررس ییمختلف قرار داده تا توانا يرهایمس طیکنترل شونده، مدل موجود را در شرا

 ستمیدر س یشده است. سپس هشت عملگر کنترل يساز هیشب ،يساز هیشب يمدل قطار در نرم افزارها کینامه  انیپا نیا در

 ریمختلف مس طیقرار دارند. مشاهده خواهد شد، عملگرها در شرا يعمود يعملگرها در راستا نی. ارندیگ یقرارم هیثانو قیتعل

  واگن را دارند. يساز داریپا ییناو اغتشاشات توا بیسرعت بالا، ش چ،یمثل پ

  


